Presentacion de Caso

El método incluye la
utilizacion  de  cuatro
sensores de fuerza Flexi
Force ubicades cada uno
en las esquinas de una
plantilla de calibracién,
tiene un circuito elec-
trénico de amplificadores
operacionales en cada
sensor, Estos se utilizan
para  medir fuerzas
dinamicas o estaticas, de
hasta 1000 Ibs., a un bajo
costo. Con la medicion
de las fuerzas en cada
uno de los puntos de la
plantilla de calibracion se
realiza el célculo, en
tiempo real, del centro de
masa (CM), el factor de

correccion de  alinea-
miento basado en el
método de  minimos

cuadrados y en el anélisis
de inferencia estadistica.

Los sensores Flexi Force,

son _ideales para los
disefiadores ¢ investiga-
ores, que necesitan
medir fuerza. La con

truccién del sensor Fle:
Force se basa en una

Modelado y
Calibracion

Modelado y Calibracién de un Sistema
de Medicién de Fuerzas y Centro de Masa

capa muy delgada, con
caracteristicas  supe-
riores en cuanto a lineali-
dad, histéresis, tempera-
tura con respecto a
otros sensores de fuer-
285 de espesores delga-
dos. Con capacidad de
sensar éreas de 0.375" y
fuerzas, hasta 1000 lbs.,
més econdmicos y con
la misma confiabilidad
que otros sensores de
mayor costo y confiabili-
dad similar. Los
sensores  son  cons-
truidos de dos capas de
substratos. Estas tienen
un material conductor de
plata y son terminados
con un PIN cuadrado
para que se pueda
conectar en un circuito
externo. La longitud del
sensor es normalmente
de 27,47y 6",

En el sensor Flexi Force
se miden las fuerzas
perpendiculares al plano
del sensor. Esta es una
caracteristica importante
para éste experimento

que desea estimar la
fuerza aplicada y estimar
el centro de masa. Los
sensores son sencillos
de integrar a una
aplicacién. Un ejemplo
tipico es a través de un
ador operacional
invesor, donde la RF es
la resistencia del sensor.

Con la medicion de las
fuerzas en cada uno de
los puntos de la plantilla
de calibracién se realiza
el cdlculo, en tiempo
real, del centro de masa,
la constante de regre-
sion de la fuerza de re-
accion vertical en base al

método de minimos
cuadrados y el en anali-
sis de inferencia de

estadisticas del proceso.

Durante el desarrollo de
este experimentc se
consideré que el Gnico
ruido que interviene es el
ruido gaussiano con la
caracteristica N (0, _2).
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