
gobiernan el modelo. Utilizando técnicas estándares 
de resolución de ecuaciones, tales como eliminación 
de Gauss, podemos encontrar las soluciones de 
problemas en dos y tres dimensiones. 

Conclusiones 

Considerando lo expuesto, concluimos que el método 
BEM es más laborioso que el FEM, matemáticamente 
hablando. Las bases matemáticas son sumamente 
complejas, pero su amplia aplicación, su versatilidad y 
sus soluciones precisas hacen valioso el esfuerzo. 
Otra manera interesante de enfocar la derivación de 
la BIE seria utilizando la segunda identidad de Green 
como lo han hecho [1] y [3]. Pero el enfoque de 
modelaje de sistemas utilizando el método de pesos 
residuales resulta más extenso en cuanto a aplicación 
se refiere. 

Es bien conocido que la antmet,ca de 
enteros es mucho más rápida que la aritmética 
de punto flotante. Pero la aritmética de enteros 
no puede alcanzar precisiones de cálculo 
necesarias en cualquier programa real serio. 

Al mismo tiempo en programas de 
control automát?co en tiempo real el uso de la 
aritmética de punto flotante resuelve el 
problema de precisión, pero a cuenta de una 
desaceleración significante de cálculos. 
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Especialmente esta desaceleración 
afecta a la calidad de control para los sistemas 
automáticos los cuales tienen plantas de control 
con muy pequeños valores de constantes de 
tiempo (sistemas de control dinámicos rápidos) 
y en los cuales se implementan algoritmos de 
control complicados. En estos casos una 
velocidad baja de cálculos exige un aumento 
del período de muestreo con todas las 
consecuencias negativas para la calidad de 
funcionamiento de sistemas de control. 






